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Distributore rotante

Negli attuatori R20, R32 e R63

il distributore rotante di aria
compressa integrato consente di
alimentare, con due canali (1 e 6),
eventuali dispositivi posti sul disco
senza bisogno di tubi esterni in
rotazione.

Direttamente su R20 possono
essere montate le pinze T30; su R32
le pinze S25, T40, GM-0025/6/7 e
GM-0050/1/2; su R63 le pinze T63.
Negli attuatori R21, R33 e R64 il
distributore rotante non & presente
ed il canale 1 & utilizzato per
|"attuazione del blocchetto mobile
che fa I'arresto intermedio, mentre il
canale 6 & tappato.

Istruzioni per I'uso (IT)
Operating instructions (EN)
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Attuatori rotanti
pneumatici

Pneumatic swivelling
units

Rotating distributor

In R20, R32 and R63 the integrated
rotating distributor of compressed air,
with two leads (1 and 6), enables to
feed compressed air to the pneumatic
devices on the disc without hoses.
Directly on R20 the grippers T30 can
be fitted; on R32 the grippers T40,
GM-0025/6/7 and GM-0050/1/2; on
R63 the grippers T63.

In R21, R33 and R64 the integrated
rotating distributor is not present

and the air lead 1 is used to actuate
the sliding block for intermediate
stopping, while the air lead 6 is
plugged.

Alimentazione dell’aria
compressa

L’attuatore rotante pud essere
alimentato dai fori laterali (A)
utilizzando raccordi e tubi (non
forniti), oppure dai fori posti sul
fondo (B), fornendo I’aria compressa
attraverso la piastra di fissaggio e
gli O-Ring (GUAR-060) inclusi nella
confezione.

Viene fornito con tutti i fori di
alimentazione tappati, & percio
sufficiente stappare i fori che si
desidera utilizzare.

| fori identificati con lo stesso
numero sono tra loro comunicanti.

Compressed air feeding

The swivelling unit is fed with
compressed air tfrom the side air
ports (A) with appropriate fittings and
tubes (not supplied), or directly from
the bottom air ports (B), through the
fixing plate and the O-rings (GUAR-
060) supplied.

As all the air ports are plugged, it is
necessary to remove only the plugs
where the compressed air is needed.
The air ports identified with the same
number are communicating.
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Circuito pneumatico

Possibili inconvenienti sul circuito di

alimentazione dell’aria compressa:

1- Oscillazioni di pressione.

2- Riempimento unita vuota all’avvio.

3- Improwisa mancanza di
pressione.

4- Velocita di azionamento eccessiva.

Accorgimenti per risolvere i problemi:

1- Serbatoio esterno (A).

2- Valvola di awiamento
progressivo (B).

3- Valvole di sicurezza (C).

4- Regolatori di flusso (D).

ATTUATORE
SWIVELLING UNIT

GUAR-060
O-RING 22.62x7.6

PIASTRA DI FISSAGGIO
FIXING PLATE

Pneumatic circuit

Possible problems on a compressed
air circuit:

1- Pressure variation.

2- Pressurizing with empty cylinder.
3- Sudden pressure black-out.

4- Excessive speed.

Possible solutions:

1- Compressed air storage (A).
2- Start-up valve (B).

3- Safety valve (C).

4- Flow controller (D).

Fissaggio

L'attuatore rotante va fissato
utilizzando quattro fori filettati (C) per
le viti e due fori calibrati (D) per le
spine di riferimento.

Il carico rotante va montato sul disco
utilizzando almeno quattro degli otto
fori filettati (E) ed almeno due dei
quattro fori calibrati (F).

Fastening

The swivelling actuator must be
fastened by four screws in the
threaded holes (C) and centered by
two dowel pins in the holes (D).

The rotating load must be fastened on
the disc using at least four threaded
holes (E) and at least two dowel pin
holes (F).

Esempi di applicazione
Questi attuatori sono facilmente
integrabili con gli elementi del
Gimapick.

Avvertenze

Evitare il contatto con sostanze
corrosive, spruzzi di saldatura,
polveri abrasive, che potrebbero
danneggiare la funzionalita
dell’attuatore.

Per nessun motivo, persone od
oggetti estranei devono entrare nel
raggio d’azione dell’attuatore.
L'attuatore non deve essere messo
in servizio prima che la macchina
di cui fa parte sia stata dichiarata
conforme alle disposizioni di
sicurezza vigenti.

Application examples

These units can be easily mounted
with Gimapick elements.

Cautions

Never let the unit come into contact
with corrosive substances, soldering
splashes or abrasive powders as they
may damage the actuator.

Never let non-authorized persons or
objects stand within the operating
range of the swivelling unit.

Never operate the swivelling unit

if the machine on which it is fitted
does not comply with safety laws and
standards of your country.

Manutenzione

L'attuatore rotante va ingrassato ogni
10 milioni di rotazioni con:
* BERULUB FG-H 2 EP
(Lubrificante NSF H1 Registrazione
No. 140486).

Controllare periodicamente
I’efficienza dei deceleratori e
sostituirli subito se manifestano un
decadimento delle loro prestazioni di
smorzamento.

Il gioco del disco rotante & regolato
in fabbrica.

NON UTILIZZARE MAI LA VITE DI
REGOLAZIONE PER MODIFICARLO.

Maintenance

Grease the unit after 10 million
rotations by:
® BERULUB FG-H 2 EP
(Lubricant NSF H1 Registration No.
140486,).

Periodically check the efficiency of
the shock-absorbers and replace
them immediately if their damping
performances decrease.

The rotating disc backlash is set in
factory.

NEVER USE THE ADJUSTING SCREW
TO MODIFY IT.

Sensori

Il rilevamento della posizione di
lavoro € affidato a uno o pill sensori
magnetici di prossimita (opzionali),
che rilevano la posizione attraverso il
magnete sul pistone.

Quindi, per un corretto
funzionamento, & da evitare I'impiego
in presenza di forti campi magnetici
od in prossimita di grosse masse di
materiale ferromagnetico.

| sensori utilizzabili sono:

Sensors

The operating position is detected by
magnetic proximity sensors (optional)
through a magnet placed on the
piston.

The use of magnetic proximity
sensors is to be avoided in the vicinity
of large masses of ferromagnetic
material or intense magnetic fields as
this may cause detection problems.

The sensors that can be used are:
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cavo 2.5m
SC4N225Y | PNP 2.5m cable

Connettore M8
SC3N203Y | PNP M8 snap plug connector

SL4N225-G | PNP | cavo 2.5m
SL4M225-G | NPN | 2.5m cable

SL3N203-G | PNP | Connettore M8
SL3M203-G | NPN | M8 snap plug connector

SS4N225-G | PNP | cavo 2.5m
$S4M225-G | NPN | 2.5m cable

SS3N203-G | PNP | Connettore M8
SS3M203-G | NPN | M8 snap plug connector

N
+
out
PNP
Magneto-resistive
+
NPN
out
/
R20 | R32 | R63 | R21 | R33 | R64
O
V(1)

(1)
Utilizzando I'adattatore (SS.004.000)
fornito nella confezione K-SENS.

1)
By the adapter (SS.004.000) provided
with the pack K-SENS.

LGP FIC

Drehender Verteiler

Bei den Antrieben R20, R32 und
R63 erlaubt der integrierte drehende
Druckluftverteiler, eventuelle auf

der Scheibe liegende Vorrichtungen
durch zwei Kanale (1 und 6) zu
versorgen, ohne AuBenschlauche zu
verwenden.

Auf den Antrieb R20 kénnen die
Greifer T30 montiert werden; auf den
Antrieb R32 die Greifer S25, T40,
GM-0025/6/7 und GM-0050/1/2;
auf den R63 die Greifer T63.

Die Antriebe R21, R33 und

R64 werden ohne drehenden
Druckluftverteiler geliefert; der Kanal
1 wird zum Antrieb des beweglichen
Blocks flr Zwischenanschlag
verwendet und der Kanal 6 ist
verschlossen.

Bedienungsanleitung (DE)
Notice d'’utilisation (FR)
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Pneumatische
Drehantriebe

Vérins rotatifs
pneumatiques

Distributeur rotatif

Dans les vérins R20,R32 et R63 le
distributeur rotatif intégré de I'air
comprimé permet d'alimenter, avec
deux canals (1 et 6), des éventuels
dispositifs placés sur le disque sans
avoir besoin de tuyaux externes en
rotation.

Les pinces T30 peuvent étre montées
directement sur les R20; sur les R32
les pinces S25, T40, GM-0025/6/7
et GM-0050/1/2; sur les R63 les
pinces T63.

Dans les vérins R21, R33 et R64 le
distributeur rotatif n'existe pas et le
canal 1 est utilisé pour la réalisation
du blocage mobile qui fait d'arrét
intermédiaire, alors que le canal 6 est
bouché.

Druckluftversorgung

Der Schwenkantrieb kann durch

die seitlichen Bohrungen mit
Anschlissen und Schlauchen (nicht
im Lieferumfang) oder durch die auf
dem Unterteil liegenden Bohrungen
Uber die Befestigungsplatte versorgt
werden.

Da der Antrieb mit allen
verschlossenen Bohrungen geliefert
wird, ist es ausreichend, nur die
Schraube zu entfernen, wobei die
Druckluftversorgung erforderlich ist.
Die mit der gleichen Nummer
identifizierten Bohrungen sind
miteinander verbunden.

Alimentation en air comprimé

Le vérin rotatif peut étre alimenté par
les orifices latéraux (A) en utilisant les
raccords et les tuyaux relatifs (non
fournis) ou par des orifices placés
sur le fond (B), en fournissant I'air
comprimé a travers la plaque de
fixage et joint torique (GUAR-060).

Ce dernier est fourni avec tous les
trous d'alimentation bouchés, il est
donc suffisant de déboucher les trous
si on veut les utiliser.

Les trous identifiés avec le méme
numéro sont communicants entre
eux.

-

Pneumatisches System

Im Druckluftversorgungssystem
mogliche Stérungsursachen:

1- Druckschwankungen.

2- Beaufschlagung leerer Einheit
beim Anlauf.

3- plétzlicher Druckmangel.

4- Uberhdhte
Antriebsgeschwindigkeit.

Mogliche Abhilfen:

1- externer Behalter (A).
2- progressiv schaltendes
Anlaufventil (B).

3- Sicherheitsventil (C).
4- Durchflussregler (D).

SCHWENKANTRIEB
VERIN ROTATIF

GUAR-060
O-RING @2.62x7.6

BEFESTIGUNGSPLATTE
PLAQUE DE FIXAGE

Circuit pneumatique

Dysfonctionnements possibles sur
le circuit d'alimentation de I'air
comprimé:

1- Variation de la pression.

2- Mise sous pression trop brusque
3- Coupure de pression.

4- Vitesse excessive.

Solutions possibles pour résoudre les
problémes:

1- Réservoir externe (A).

2-Vanne de démarrage progressif (B).
3- Vanne de sdareté (C).

4- Réducteur de débit (D).

Befestigung

Der Schwenkantrieb soll durch das
Einfligen von vier Schrauben in den
Gewindebohrungen (C) und zwei
Bezugstiften in den kalibrierten
Bohrungen (D) befestigt werden.
Die drehende Last muss auf

die Scheibe durch mindestens

vier Gewindebohrungen (E) und
mindestens zwei kalibrierte
Bohrungen (F) befestigt werden.

Fixage

Le vérin rotatif doit étre fixé en
utilisant les quatre trous taraudés (C)
pour la vis et les deux trous calibrés
(D) pour les pions de détrompage.

La charge tournante doit étre montée
sur le disque en utilisant au moins
quatre des huit trous taraudés (E)

et au moins deux des quatre trous
calibrés (F).

Anwendungsbeispiele
Diese Antriebe sind mit den
Gimapick Komponenten einfach
kombinierbar.

Warnung

Ein Kontakt mit atzenden
Substanzen, Schweifungsspritzern
oder Schleifpulver ist zu vermeiden,
da dadurch die Funktionstlchtigkeit
des Schwenkantriebs negativ
beeinflusst werden kénnte.
Unbefugte Personen oder
Gegenstande dlrfen auf keinen

Fall in den Aktionsbereich des
Drehantriebs gelangen.

Bevor die Maschine, zu deren
Ausstattung der Antrieb gehort,
nicht als konform zu den gltigen
Sicherheitsnormen erklart wurde,
darf der Schwenkantrieb nicht in
Betrieb gesetzt werden.

Exemples d'application

Ces vérins sont facilement intégrables
avec les éléments du Gimapick.

Avertissements

Eviter le contact avec des substances
corrosives, des giclées de soudure,
des poudres abrasives qui pourraient
endommager la fonction de I'unité.
Pour aucun motif, personnes ou
objets étrangers doivent entrer dans
son rayon d'action.

L'unité ne doit pas étre mise en
marche avant que la machine de
laquelle elle fait partie, ne soit
déclarée conforme aux dispositions
de sireté en vigueur.

Instandhaltung

Diese Einheit muss alle 10 Millionen

Zyklen mit:

* BERULUB FG-H 2 EP
(Schmierstoff NSF H1
Registrierung Nr. 140486).

Die Funktionsfahigkeit der
StoRdampfer periodisch tberprifen
und sie sofort ersetzen, wenn ihre
Dampfungsfahigkeit nachlasst.

Das Drehscheibespiel wird im Werk
eingestellt.

DIE EINSTELLSCHRAUBE NIE
VERWENDEN, UM ES ZU ANDERN.

Maintenance

Le vérin rotatif doit étre lubrifié tous
les 10 millions de rotations avec:
® BERULUB FG-H 2 EP
(Lubrifiant NSF H1 Enregistrement
No. 140486).

Contréler périodiquement ['efficacité
des décélérateurs et les substituer
s'ils manifestent une diminution des
prestations d'amortissement.

Le jeu du disque tournant est réglé
en usine.

NE JAMAIS UTILISER LA VIS DE
REGLAGE POUR LE MODIFIER.

Sensoren

Die Erfassung der Arbeitsposition
wird von einem oder mehreren
magnetischen Naherungssensoren
(optional) ausgefuhrt, die diese
Position Uber den am Kolben
angeordneten Magnet erheben.

Im Hinblick auf die
Funktionstlchtigkeit ist daher
deren Einsatz bei einem Vorliegen
von starken Magnetfeldern oder in
nachster Nahe zu grolen Massen
aus ferromagnetischem Material zu
vermeiden.

Einsetzbare Sensoren:

Capteurs

Le relevé de la position d'exercice

est confié a un ou plus capteurs
magnétiques de proximité (facultatifs),
qui relévent la position a travers
I'aimant sur le piston.

Donc, pour un correct
fonctionnement, il faut éviter I'emploi
en présence de champs magnétiques
élevés ou en proximité de grosses
piéces ferromagnétiques.

Les capteurs utilisés sont:

-

SC...
$S.004.000

~

out

PNP

Magneto-resistive

NPN

out

R20 | R32 | R63 | R21 | R33 | R64

2.5m Kabel

SCAN225Y | PNP Cable 2.5m cable

M8 Stecker

SC3N203Y | PNP Connecteur M8

SLAN225-G | PNP | 2.5m Kabel
SL4M225-G | NPN | Cable 2.5m cable

SL3N203-G | PNP | M8 Stecker

SL3M203-G | NPN | Connecteur M8

SS4N225-G | PNP | 2.5m Kabel

SS4M225-G | NPN | Cable 2.5m cable

SS3N203-G | PNP | M8 Stecker

S$S3M203-G | NPN | Connecteur M8

V(1)

(1)

Bei Verwendung des in der Packung
K-SENS gelieferten Zwischenstlckes
(SS.004.000).

(1)
En utilisant I'adaptateur (SS.004.000)
fourni dans le paquet K-SENS.
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Pnomatik doner uniteler

Déner dagitici

R20, R32 ve R63 entegre kompres
hava déner distributoru iki kanal

ile (1 ve 6) hortum olmaksizin disk
Uzerindeki pndématik cihazlara
kompres hava beslemesi saglar.

T30 tutucular dogrudan R20 lizerine
takilabilir; R32'ye T40, GM-0025/6/7
ve GM-0050/1/2 tutucular takilabilir;
R63’e ise T63 takilir.

R21, R33 ve R64’de entegre doner
distribitori mevcut degildir ve 1 hava
kanali aninda durumda icin kizak
blogunu aktive etmek icin kullanilir, 6
hava kanali ise tipahdir.

Se 1 o
4% 37133
M8| Fxle st Oy ¥ = @
ZBEX %S)E 2E A= 7|

EE (A)OIM, EE 5ltt 57| ZE (B)
olM =%, 1Y Z2{0|E L ZZE O-
2 (GUAR-060)2 Sall &= 3717t
SZELICE

2E 37| ZEZH b Q7| 2o, &=
37|17 23k 2ol E={17H H|74sHok
BhL|CY.

SYUHSE MHE|E ZT7| ZEE
HAE|0of AELICE

Kompres hava beslemesi

Déner Unite, uygun hortumlar ve
rekorlarla (tedarik edilmez) hava
portlari (A) araciliglyla kompres hava
ile beslenir veya verilen sabitleme
plakasi ve O-ring (GUAR-060) ile
dogrudan alttaki hava portlarindan (B)
beslenir.

TUm hava portlar tipal oldugunda
yalnizca kompres havaya ihtiyaci olan
yerdekilerin tipalarinin ¢gikariimasi
gerekir.

Ayni rakam ile tanimlanmis hava
portlari aralarinda haberlesir.
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Pnomatik devre

Kompres hava devresindeki olasi
sorunlar:

1- Basing degisimi.

2- Bos silindirle basinglandirma.
3- Ani basing kesilmesi.

4- Asiri hiz.

Olasi ¢ézUmler:

1- Kompres hava depolanmasi (A).
2- Yol verme valfi (B).

3- Emniyet valfi (C).

4- Akis kontrolor( (D).
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Sabitleme

Déner aktlator, dis agiimis
deliklere gegirilen dort vida (C) ve
yine deliklerdeki iki referans pimi
merkezlenerek (D) sabitlenmelidir.
Déner ylk, en az dort gecis

deligi (E) ve en az iki referans

pimi (F) kullanilarak disk Gzerine
sabitlenmelidir.
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Uygulama ornekleri

Bu Uniteler kolaylikla Gimapick
elemanlari ile monte edilebilir.
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Uyarilar

Aktlatore zarar verebileceklerinden,
Unitenin asindirict maddeler, lehim
malzemesi ya da asindirici tozlar ile
temas etmesine asla izin vermeyin.
Yetkili olmayan personelin ya da
nesnelerin déner Unitenin ¢calisma
araliginin iginde bulunmalarina asla
izin vermeyin.

Monte edildigi makinenin

Ulkenizin emniyet mevzuatini ya

da standartlarini karsilamamasi
durumunda déner Uniteyi asla
calistirmayin.
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Bakim

Uniteyi 10 milyon dénmeden sonra su
gresler ile gresleyin:
® BERULUB FG-H 2 EP
(Yaglayict NSF H1 Kayit no.
140486).

Darbe s6numleyici etkinligini periyodik
olarak kontrol edin ve séniimleme
performansi diserse hemen degistirin.

Déner disk boslugu fabrikada
ayarlanmgtir.

DEGISTIRMEK ICiN KESINLIKLE AYAR
VIDASINI KULLANMAYIN.
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Sensorlar

Calisma pozisyonu, piston Gzerine
yerlestirilmis bir miknatis vasitasiyla
manyetik yaklasim sensoru (opsiyonel)
ile yapilr.

Manyetik yakinhk sensoérlerinin
kullanimi, algllama sorunlara neden
olabilmeleri nedeni ile buyuk capli
ferromanyetik malzeme kutleleri ya da
yogun manyetik alanlar s6z konusu
oldugunda kullanilmamalidir.

Kullanilabilen sensorler:
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Adaptor (§S.004.000) vasitasiyla

paket K-SENS ile tedarik edilir.



